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Beschreibung 

1 Die Erfindung betrifft ein Taumelfingergetriebe gema£ den Oberbegriffen der An- 
spruche 1 und 10. 

Unter der Bezeichnung Taumelfingergetriebe wird eine Vorrichtung zum Wan- 
5 deln einer Rotationsb ewegung in eine osziilierende Translationsbewegung ver- 
standen. Hierbei wirkt ein drehend angetriebenes Rotationselement derart auf 
ein Taumelelement ein, dass dieses hin- und herkippend angetrieben wird und 
dabei ein weiteres Element in lineare Translationsbewegung versetzen kann. 

|0 Ein derartiges Taumelfingergetriebe ist z. B. aus der DE 198 51 888 CI bekannt. 

Taumelfingergetriebe werden - wie auch in der DE 198 51 888 CI beschrieben - 
z. B. in Bohr- oder S chlagh ammer n eingesetzt, um die Drehbewegung eines An- 
triebs in eine osziilierende Translationsbewegung zu wandeln, die in einem 
15 Schlagwerk dazu genutzt werden kann, Schlage auf ein Werkzeug aufzubringen. 

Fig. 1 zeigt exemplarisch ein bekanntes Taumelfingergetriebe fur ein derartiges 
Luftfederschlagwerk. 

20 Eine als Antriebswelle dienende Welle 1 wird von einem nicht dargestellten An- 

j 

trieb (z. B. Elektromotor) uber ein Zahnrad 2 drehend angetrieben. Die Welle 1 
^ ist an sehematisch dargestellten Lagerstellen 3 und 4 drehbar gelagert. Bei die- 
■ sen Lagerstellen 3, 4 handelt es sich ublicherweise um Walzlager, die in einem 

nicht dargestellten Gehause abgestutzt sind, wie dies z. B. auch in der DE 198 
25 51 888 CI gezeigt ist. 

Auf der Welle 1 ist ein Drehlager 5 mit einem Innenring 5a befestigt. Der Innen- 
ring 5a muss mit der Welle 1 z. B. uber einen Pressverband drehfest verbunden 
sein. Gegebenenfalls konnen auch die Welle 1 und der Innenring 5a einstuckig 
30 hergestellt werden. 

Der Innenring 5a weist eine ringformige Innenlaufflache 6 auf, die in einer Ebe- 
ne liegt, die nicht senkrecht zu einer Drehachse 7 der Welle 1 steht. Bei dem 
Beispiel in Fig. 1 betragt der Winkel a zwischen der Ebene der Innenlaufflache 
35 und der senkrecht zu der Drehachse 7 stehenden Ebene ca. 30°. 
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Urn den Innenring 5a ist ein Taumelfingerring 8 angeordnet, der auf seiner In- 
nenseite eine der Innenlaufflache 6 zugeordnete AujSenlaufflache 9 aufweist. 
Zwischen der Innenlaufflache 6 und der AuJSenlaufflache 9 sind Walzkorper 10 
in bekannter Weise beweglich angeordnet. Der Innenring 5a mit der Innenlauf- 
flache 6, der Taumelfingerring 8 mit der AuJSenlaufflache 9 und die Walzkorper 
10 bilden zusammen wirkungsmajMg das Drehlager 5, das im gezeigten Beispiel 
als Walzlager ausgefuhrt ist. Alternativ konnen auch andere Lagerarten wie z. B. 
Gleitlager Verwendung finden. 

Autfen an dem Taumelfingerring 8 erstreckt sich von einer Anlenkstelle 1 1 ein 
Taumelfinger 12 radial zu einer Mittelaehse 13 des Taumelfingerrings 8. 

Ein dem Taumelfingerring 8 abgewandtes Ende des Taumelfingers 12 durch- 
dringt einen Kolbenbolzen 14, der wiederum an einem Antriebskolben 15 eines 
Luftfederschlagwerks befestigt ist. 

In dem Antriebskolben 15 ist in Fig. 1 ein zu dem Luftfederschlagwerk gehoren- 
der Schlagkolben 16 gezeigt. Derartige Luftfederschlagwerke sind bekannt. Da 
sie jedoch nicht den Gegenstand der Erfindung betreffen, wird von einer weite- 
rem Erlauterung abgesehen. 

Im Betrieb des Taumelfingergetriebes wird die Welle 1 zusammen mit dem In- 
nenring 5a gedreht. Aufgrund der schrag liegenden Innenlaufflache 6 werden die 
darin umlaufenden Walzkorper 10 und mit ihnen der Taumelfingerring 8 in eine 
Taumelbewegung versetzt, die durch die Fuhrung des Kolbenbolzens 14 und des 
Antriebskolbens 15 in eine lineare Hin- und Herbewegung gewandelt werden 
kann. 

Der Taumelfinger 12 stellt eine erhebliche Unwuchtmasse dar, die bei schneller 
Bewegung (mehrere hundert Schlage pro Minute) zu erheblichen zusatzlichen, 
pendelnden Lagerlasten fuhrt, die sowohl auf die Maschine (Lager, Gehause) als 
auch auf den die Maschine haltenden Bediener wirken. Da derartige Taumelfin- 
gergetriebe haufig in Hammern eingesetzt werden, bedeutet dies, dass der Bedie- 
ner nicht nur einer StoJ3belastung durch die von dem Hammer ausgefuhrten 
Schlage, sondern auch der Unwuchtbelastung durch den sich bewegenden Tau- 
melfinger ausgesetzt wird. 
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1 Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, bei einem Taumelfingergetriebe die 
durch die Bewegung des Taumelfmgers erzeugten Unwuchtkrafte zu mindern 
und damit einer Vibrationsunruhe des Taumelfingergetriebes vorzubeugen. 

5 Die Aufgabe wird erfindungsgemaJ3 durch Taumelfingergetriebe gemaj* den 
Patentansprtichen 1 und 10 gelost. Vorteilhafte Weiterentwicklungen der Erfin- 
dung sind in den abhangigen Anspruchen definiert. 

Bei einer ersten erfindungsgemajSen Losung ist an der Welle wenigstens eine 
Auswuchtmasse ausgebildet. Die Auswuchtmasse ist zusatzlich zu dem von der 
Welle gehaltenen Drehlager und einer sich aus dessen unsymmetrischer Gestal- 
tung bewirkten Unwucht vorzusehen. 

Durch die zusatzliehe, konstruktiv vorgesehene Auswuchtmasse wird an der 
Welle eine Unwuchtkraft erzeugt, die, bei entsprechender Dimensionierung und 
Gestaltung, der durch die Bewegung des Taumelfmgers erzeugten Unwuchtkraft 
derart uberlagert werden kann, dass sich die Unwuchtkrafte zumindest teilweise 
aufheben bzw. jedenfalls in der Resultierenden vermindern. 

20 Bei einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung weist das Drehlager einen 
auf der Welle ausgebildeten Innenring auf, dem ein Taumelfingerring zugeordnet 
ist. Zwischen dem Innenring und dem Taumelfingerring konnen zu dem Drehla- 
ger gehorende Walzkorper umlaufen. 

♦ Die Auswuchtmasse kann durch Hinzufugen von Masseelementen an der Welle 
erzeugt werden. Alternativ dazu ist es auch moglich, eine entsprechende Aus- 
wuchtmasse durch Entfernen von Material an anderer Stelle der Welle herzustel- 
len. 

Bei einer besonders vorteilhaften Ausfuhrungsform der Erfindung ist die Welle 
an zwei Lagerstellen gelagert, wobei jeder der Lagerstellen eine Auswuchtmasse 
zugeordnet ist. Der Begriff "Auswuchtmasse" ist dabei abstrakt zu verstehen. 
Selbstverstandlich kann eine Auswuchtmasse auch durch mehrere einzelne Mas- 
seelemente gebildet werden, die zum Erzeugen einer gemeinsamen Massenwir- 
kung entsprechend zueinander anzuordnen sind. 



30 



35 
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1 Somit ist jede Auswuchtmasse an der ihr zugeordneten Lagerstelle in der Lage, 
gezielt eine die Wirkung des Taumelfingers tiberlagernde Gegenkraft zu erzeu- 
gen, urn auf diese Weise die resultierende Lagerkraft zu reduzieren. 

5 Bei einer besonders vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung ist der axiale Ab- 
stand zwischen einer Lagerstelle und der jeweils ihr zugeordneten Auswucht- 
masse minimal. Auf diese Weise lasst sich die Wirkung der Auswuchtmasse be- 
sonders gut auf die ihr zugeordnete Lagerstelle ubertragen. 

10 Bei einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung sind die den beiden Lagerstellen 
zugeordneten Auswuchtmassen beziiglich der Drehachse der Welle gegenuberlie- 
gend angeordnet. Das bedeutet, dass die durch die Auswuchtmassen erzeugten 
Fliehkrafte um 180° zu einander versetzt sind. Zudem erzeugen die beiden Aus- 
wuchtmassen um die Mitte der Welle ein Drehmoment, das dem durch den Tau- 
15 melfinger erzeugten Taumelmoment entgegenwirkt. 

Besonders vorteilhaft ist es, wenn der Taumelfingerring im Wesentlichen rota- 
tionssymmetrisch ist, mit Ausnahme von dem Bereich, von dem aus sich der 
Taumelfinger radial erstreckt. Der Taumelfingerring sollte ein moglichst geringes 
20 Gewicht aufweisen, um das Entstehen zusatzlicher Taumelmomente zu vermei- 
den. 



Bei einer anderen, in Anspruch 10 definierten Losung der der Erfindung zugrun- 
de liegenden Aufgabe ist an dem Taumelfingerring wenigstens eine Auswucht- 
masse in einem Bereich vorgesehen, der weder an der Anlenlcstelle, noch, bezo- 
gen auf die Mittelachse des Taumelfingerrings, gegenuber von der Anlenkstelle, 
an der sich der Taumelfinger radial von dem Taumelfingerring erstreckt, liegt. 



Es hat sich uberraschend herausgestellt, dass das Anbringen von Auswuchtmas- 
30 sen, die bezogen auf den Taumelfingerring seitlich zu dem Taumelfinger stehen, 
eine Unwuchtkraft erzeugt, die dem Taumelmoment des Taumelfingers entgegen- 
wirkt und somit zu einer Reduzierung der Vibrationskrafte fiihrt. 

Auch bei dieser Variante kann das zwischen der Welle und dem Taumelfinger- 
35 ring angeordnete, schrag stehende Drehlager durch verschiedene Lagertypen 
realisiert werden, wobei die Walzlagerung aufgrund der geringeren Reibung und 
einer hohen VerschleiJ3festigkeit vorzuziehen ist. 
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1 Besonders vorteilhaft ist es, wenn zwei Auswuchtmassen vorgesehen sind, die an 
dem Taumelfingerring, bezogen auf die Mittelachse des Taumelfingerrings, ein- 
ander gegenuberliegend angeordnet sind. Dabei sollen die Auswuchtmassen rait 
gleichem Winkelab stand, vorzugsweise mit 90° bezogen auf die Mittelachse des 

5 Taumelfingerrmgs, relativ zu der Anlenkstelle des Taumelfingers stehen. 

Weiterhin vorteilhaft ist es, wenn der Taumelfingerring mit Ausnahme von der 
Anlenkstelle, von der aus sich der Taumelfinger erstreckt, und den Bereichen, 
in denen die zusatzlichen Auswuchtmassen vorgesehen sind, im Wesentlichen 
10 rotationssymmetrisch ist. Es hat sich namlich herausgestellt, dass die Anord- 
nung von Auswuchtmassen in anderen Bereichen als den oben definierten nicht 
zu einer Verbesserung der Schwingungssituation, sondern eher zu einer Ver- 
starkung der Unwuchtkrafte und damit der Vibrationen fuhrt. 

15 Bei einer besonders vorteilhaften Ausfuhrungsform der Erfindung werden die 
beiden oben getrennt voneinander beschriebenen Losungen der Aufgabe mitein- 
ander kombiniert. Das bedeutet, dass das Taumelfingergetriebe zum einen eine 
Welle aufweist, an der zusatzliche Auswuchtmassen angebracht sind, und zum 
anderen auch an dem Taumelfingerring Auswuchtmassen in der oben beschrie- 

20 benen Weise vorgesehen sind. Die Kombination der Auswuchtmassen und die 
daraus resultierenden Gesamtkrafte und -momente bewirken eine erhebliche 
Reduzierung der unerwunschten Vibrationen. 

Diese und weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung werden nachfolgend un- 
|5 ter Zuhilfenahme der begleitenden Figuren erlautert. Es zeigen: 

Fig. 1 einen schematischen Schnitt durch ein aus dem Stand der Tech- 

nik bekanntes Taumelfingergetriebe fur ein Luftfederschlagwerk; 

30 Fig. 2 ein Diagramm mit den zu erwartenden Lagerkraften bei einem 

nicht erfindungsgemaJ3 ausgestalteten Taumelfingergetriebe; 

Fig. 3 schematisch ein Taumelfingergetriebe gemaJS der Erfindung; 



35 Fig. 4 



ein Diagramm zur Erlauterung der Reduzierung der Gesamtla- 
gerlasten durch Auswuchtmassen auf der Welle (erste Ausfuh- 
rungsform der Erfindung); 
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1 Fig. 5 ein Diagramm zur Erlauterung der Lagerlasten bei Unwuchten 

auf der Welle und auf dem Taumelfingerring (dritte Ausfuhrungs- 
form der Erfindung). 

5 Der prinzipielle Aufbau eines Taumelfingergetriebes ist bekannt und wurde be- 
reits oben unter Bezugnahme auf Fig. 1 erlautert. Zur Vermeidung von Wieder- 
holungen wird auf die dortige Beschreibung verwiesen. 

Bei dem bekannten Taumelfingergetriebe von Fig. 1 treten an den Lagerstellen 
10 3, 4 Lagerlasten auf, die in Fig. 2 anhand eines Beispiels uber der Zeit aufgetra- 

gen sind. Die Kurve a reprasentiert dabei die Lagerkrafte in Richtung einer 

Querachse (Horizontalebene) , wahrend die Kurve b der Lagerbelastung in Rieh- 
I tung der Maschinenhochachse entspricht. Dabei wird davon ausgegangen, dass 

der Taumelfinger 12 im Wesentlichen vertikal, also in Richtung der Maschinen- 
15 hochachse gerichtet ist. 

Bei Uberlagerung der Kurven a und b ergibt sich die Gesamtlagerlast gemajS 
Kurve c. 

20 Der erfindungsgemaSe Taumelfingergetriebe wird anhand der schematischen 
Darstellung von Fig. 3 erlautert. 

Fig. 3 greift aus Fig. 1 die wesentlichen Bauelemente auf, namlich die Welle 1, 
den Taumelfingerring 8 und den Taumelfinger 12. Weiterhin sind die Lagers tell- 
■5 en 3 und 4 symbolisch eingezeichnet. Die detaillierte technische Ausfiihrung 
^ kann im Ubrigen im Wesentlichen gemajB der Fig. 1 erfolgen. 

Bei einer ersten Ausfuhrungsform der Erfindung sind an der Welle 1 Auswucht- 
massen 20 und 21 vorgesehen, wobei die Auswuchtmasse 20 moglichst nahe 

30 (bezogen auf den Axialabstand a) zu der Lagerstelle 3 und die Auswuchtmasse 
2 1 moglichst dicht an der Lagerstelle 4 angeordnet sind. Weiterhin ist in Fig. 3 
erkennbar, dass die Auswuchtmassen 20 und 21 bezuglich der Drehachse 7 der 
Welle gegenuberliegend angeordnet sind. Dadurch erzeugen die Auswuchtmas- 
sen 20 und 21 ein Drehmoment um die Achse X, welches dem Taumelmoment 

35 des Taumelfingers 12 entgegengerichtet ist. 
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Die Dimensionierung der Auswuchtmassen 20, 21, insbesondere ihre Masse und 
ihr Abstand von der Drehachse 7 kann der Fachmann durch Versuche leicht er- 
mitteln. 

Der Abstand a der Auswuchtmasse 20 zu der Lagerstelle 3 und entsprechend 
der Abstand von der Auswuchtmasse 21 zur Lagerstelle 4 sollte so gering wie 
moglich sein, urn eine maximale Wirkung der Auswuchtmassen 20, 21 zu entfal- 
ten. Dies resultiert daraus, dass, je naher die Auswuchtmassen 20, 21 an den 
Lagerstellen 3, 4 liegen, desto grower das Moment um die X-Achse wird. 



10 



Die Auswuchtmassen 20, 21 konnen, wie in Fig. 3 gezeigt, durch Anbringen zu- 
satzlicher Masseelemente gebildet werden. Alternativ dazu kann auch jeweils 
auf der gegemiberliegenden Wellenseite Material von der Welle 1 entfernt wer- 
den, um die gewunschte Wucht zu erzeugen. Als Wucht wird dabei generell das 
15 Produkt einer Auswuchtmasse mit dem Abstand ihres Schwerpunkts von der 
Drehachse 7 bezeichnet. 

Bei geeigneter Dimensionierung und Anordnung der Auswuchtmassen 20, 21 
lasst sich die in Fig. 2 gezeigte Gesamtlagerlast c reduzieren. In Fig. 4 wird die 
20 Kurve c aus Fig. 2 aufgegriffen. Die Kurve d entspricht dem Verlauf der Gesamt- 
lagerlast, wenn auf der Welle 1 die Auswuchtmassen 20, 21 vorgesehen sind. 
Die sich daraus ergebende erhebliche Reduzierung der Gesamtlagerlasten ist 
unmittelbar in Fig. 4 erkennbar. 

Bei einer zweiten Ausfuhrungsform der Erfindung werden zusatzliche Auswucht- 
massen 22 und 23 an dem Taumelfingerring 8 angebracht (Fig. 3). Bei der zwei- 
ten Ausfuhrungsform der Erfindung sind jedoch - im Gegensatz zu der Darstel- 
lung in Fig. 3 - keine Auswuchtmassen 20, 21 auf der Welle 1 ausgebildet. 

30 Die Auswuchtmassen 22, 23 sind einander gegenuberliegend in einem Bereich 
angeordnet, der jeweils um 90° gegenuber der Anlenkstelle 11 des Taumelfingers 
12 versetzt ist. 

Die Auswuchtmassen 22, 23 fuhren zu einer Angleichung der maximalen Lager- 
35 krafte in die Hoch- (Y) und Querrichtung (X) der Maschine, wodurch die wirksa- 
men Lagerkrafte vergleichmajBigt werden konnen. Wie in Fig. 2 gezeigt war, sind 
die in Maschinenhochachse wirkenden Lagerkrafte (Kurve b) grojBer als die Kraf- 
te in Maschinenquerachse (Kurve a). 
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1 Durch das Aufbringen der Auswuchtmassen 22, 23 ist somit bereits eine Verrin- 
gerung der unerwunscliten Vibrationskrafte erreicht. 

Bei einer dritten, in Fig. 3 gezeigten Ausfuhrungsform der Erfindung werden die 
5 Lehren der oben beschriebenen ersten und zweiten Ausfuhrungsform kombi- 
niert. Das bedeutet, das zunachst durch die Auswuchtmassen 22, 23 am Tau- 
melfingerring 8 die in X- und Y-Richtung wirkenden maximalen Lagerkrafte ein- 
ander angeglichen werden. Diese Krafte werden dann durch die Auswuchtmas- 
sen 20, 21 auf der Welle 1 weitgehend kompensiert. Es wird schlieJ31ich ein La- 
10 gerkraftverlauf wie als Kurve e in Fig. 5 dargestellt erwartet. 




Vergleicht man die Kurve e von Fig. 5 mit der Kurve c von Fig. 2, kann man 
deutlich erkennen, dass sich die ohne die zusatzlichen Auswuchtmassen 20, 21, 
22, 23 bestehenden hohen Vibrationskrafte weitgehend aufheben lassen. 



Die erste und die zweite Ausfuhrungsform fur sich genommen bringen bereits 
eine erhebliche Verbesserung zur Reduzierung der unerwunschten Vibrations- 
krafte. Die Kombination der ersten und der zweiten Ausfuhrungsform zu der 
dritten Ausfuhrungsform erlaubt eine noch weitergehende Schwingungsreduzie- 
20 rung. 



• 



30 



35 
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Patentanspriiche 

1 1. Taumelfingergetriebe, mit 
einer Welle (1); 

einexn auf der Welle (1) angeordneten, zu einer Drehachse (7) der Welle (1) 
geneigten Drehlager (5); 
5 - einem sich von der Drehachse (7) der Welle (1) weg erstreckenden, von 
dem Drehlager (5) gehaltenen Taumelfinger (12); 

dadurch gekennzeichnet, dass an der Welle (1) wenigstens eine Auswuchtmas- 
se (20, 21) ausgebildet ist. 

j|0 2. Taumelfingergetriebe nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
" die Auswuchtmasse (20, 21) derart auf der Welle (1) angeordnet ist, dass sie der 
konzeptionsbedingten Unwucht des Taumelfingergetriebes entgegenwirkt. 

3. Taumelfingergetriebe nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 

15 dass 

das Drehlager (5) einen auf der Welle (1) ausgebildeten Innenring (5a) auf- 
weist, mit einer ringformigen Innenlaufflache (6) fur Walzkorper (10), wobei die 
Innenlaufflache (6) in einer Ebene liegt, die nicht senkrecht zu der Drehachse (7) 
der Welle (1) steht; 

20 - dem Drehlager (5) ein um den Innenring (5a) angeordneter Taumelfinger- 
ring (8) zugeordnet ist, mit einer der Innenlaufflache (6) zugeordneten ringformi- 
gen Au£enlaufflache (9) fur die Walzkorper (10); und dass 

m - sich der Taumelfinger (12) von dem Taumelfingerring (8) radial zu einer 

^ Mittelachse (13) des Taumelfingerrings (8) erstreckt. 

25 

4. Taumelfingergetriebe nach einem der Ansprtiche 1 bis 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Auswuchtmasse (20, 21) durch Entfernen von Material 
der Welle (1) herstellbar ist. 

30 5. Taumelfingergetriebe nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass 

die Welle (1) an wenigstens zwei Lagerstellen (3, 4) gelagert ist; 

wenigstens einer der Lagerstellen (3, 4) eine Auswuchtmasse (20, 21) zu- 
geordnet ist. 
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1 6. Taumelfingergetriebe nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Welle (1) an zwei Lagerstellen (3, 4) gelagert ist; und dass 
den Lagerstellen (3, 4) jeweils eine Auswuchtmasse (20, 21} zugeordnet 

ist. 

5 

7. Taumelfingergetriebe nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass 
der axiale Ab stand (a) zwischen einer Lagerstelle (3) und der ihr zugeordneten 
Auswuchtmasse (20) minimal ist. 

10 8. Taumelfingergetriebe nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, 
dass die den beiden Lagerstellen (3, 4) zugeordneten Auswuchtmassen (20, 21) 
^ bezuglich der Drehachse (7) der Welle (1) gegentiberliegend angeordnet sind. 

9. Taumelfingergetriebe nach einem der Anspruche 1 bis 8, dadurch ge~ 
15 kennzeichnet, dass der Taumelfingerring (8) mit Ausnahme von dem Bereich, 

von dem aus sich der Taumelfinger (12) erstreckt, im wesentlichen rotations- 
symmetrisch ist. 

10. Taumelfingergetriebe, mit 
20 - einer Welle (1); 

einem auf der Welle (1) angeordneten, zu einer Drehachse (7) der Welle (1) 
geneigten Drehlager (5); 

einem von dem Drehlager (5) gehaltenen Taumelfingerring (8); 

einem sich an einer Anlenkstelle (11) von dem Taumelfingerring (8) radial 
^5 zu einer Mittelachse (13) des Taumelfingerrings (8) erstreckenden Taumelfinger 
F (12); 

dadurch gekennzeichnet, dass an dem Taumelfingerring (8) wenigstens eine 
Auswuchtmasse (22, 23) in einem Bereich vorgesehen ist, der weder an der An- 
lenkstelle (11), noch, bezogen auf die Mittelachse (13) des Taumelfingerrings (8), 
30 gegenuber von der Anlenkstelle (11) liegt. 

11. Taumelfingergetriebe nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass, 
das Drehlager (5) einen auf der Welle (1) ausgebildeten Innenring (5a) auf- 

weist, mit einer ringformigen Innenlaufflache (6) fur Walzkorper (10), wobei die 
35 Innenlaufflache (6) in einer Ebene liegt, die nicht senkrecht zu der Drehachse (7) 
der Welle (1) steht; und dass 

der Taumelfingerring (8) dem Innenring (5a) zugeordnet ist und eine der 
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1 Innenlaufflache (6) zugeordnete ringformige AuJ3enlaufflache (9) fur die Walzkor- 
per (10) aufweist. 

12. Taumelfingergetriebe nach Anspruch 10 oder 11, dadurch gekennzeich- 
5 net, dass zwei Auswuchtmassen (22, 23) vorgesehen sind, die an dem Taumel- 

fingerring (8) bezogen auf die Mittelachse (13) des Taumelfingerrings (8) einan- 
der gegenuberliegend angeordnet sind. 

13. Taumelfingergetriebe nach einem der Anspruche 10 bis 12, dadurch ge- 
10 kennzeichnet, dass zwei Auswuchtmassen (22, 23) vorgesehen sind, und dass 

die Anlenkstelle (11), bezogen auf die Mittelachse (13) des Taumelfingerrings (8), 
mit gleichem Winkelab stand zu den beiden Auswuchtmassen (22, 23) steht. 

14. Taumelfingergetriebe nach einem der Anspruche, 10 bis 13, dadurch ge~ 
15 kennzeichnet, dass 

die eine Auswuchtmasse (22) in einem Bereich des Taumelfingerrings (8) 
angeordnet ist, der relativ zu der Anlenkstelle (11) des Taumelfingers (12) um 
+90° bezogen auf die Mittelachse (13) des Taumelfingerring (8) versetzt ist, und 
dass 

20 - die andere Auswuchtmasse (23) in einem Bereich des Taumelfingerrings 
(8) angeordnet ist, der relativ zu der Anlenkstelle (11) des Taumelfingers (8) um 
-90° bezogen auf die Mittelachse (13) des Taumelfingerring (8) versetzt ist. 

15. Taumelfingergetriebe nach einem der Anspruche 10 bis 14, dadurch ge- 

r kennzeichnet, dass der Taumelfingerring (8) mit Ausnahme von der Anlenkstel- 
le (11), von der aus sich der Taumelfinger (12) erstreckt, und den Bereichen, in 
denen die Auswuchtmassen (22, 23) vorgesehen sind, im wesentlichen rotations- 
symmetrisch ist. 

30 16. Taumelfingergetriebe nach einem der Anspruche 10 bis 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Auswuchtmasse (22, 23) durch Entfernen von Material 
des Taumelfingerrings (8) herstellbar ist. 

17. Taumelfingergetriebe nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 9 und 
35 wenigstens einem der Anspruche 10 bis 16. 
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1 18. Taumelfingergetriebe nach einem der Anspriiche 1 bis 17, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass eine Auswuchtmasse (20, 21, 22, 23) aus mehreren Aus- 
wuchtmasse-Elementen gebildet ist. 
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Zusammenfassung 

Taumelfingergetriebe 

Bei einem Taumelfingergetriebe tragt eine Welle (1) liber ein Drehlager (5) einen 
Taumelfingerring (8), von dem aus sich ein Taumelfinger (12) erstreckt. Zur Ver- 
minderung von Schwingungen, die durch die Bewegung des Taumelfingers (12) 
entstehen, ist an der Welle (1) wenigstens eine Auswuchtmasse (20, 21) ausge- 
bildet. Alternativ oder erganzend dazu kann auch an dem Taumelfingerring (8) 
selbst wenigstens eine Auswuchtmasse (22, 23) vorgesehen sein. Dadurch lassen 
sich die durch die Bewegung des Taumelfingers (12) naturgemaJ3 entstehenden 
Schwingungen ausgleichen. 



(Fig. 3) 



Figur fur die Zusammenf assung 
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